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型号命名规则

产品介绍
模拟型电动蝶阀由电动执行器和对夹式蝶阀组成,也叫做电

动对夹式蝶阀、电动软密封蝶阀。电动执行器分开关无源触点

型、智能调节型;蝶阀为对夹蝶阀,铸铁阀体，球墨铸铁阀板、不

锈钢阀板，EPDM橡胶、四氟橡胶密封，适用于温度≤120 ℃如

食品、化工、石油、电力、轻纺、造纸等给排水、气体管道上

作调节流量和截流介质的作用。
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控制方式 比例控制 

工作电压 AC220V 50/60Hz 

电机功率 15W 23W 23W 90W 100W 

回转角度 0-360° 0-90°

输入信号 4-20mA、1-5V.DC(其他可选)

反馈信号 4-20mA.DC(其他可选)

时间(秒) 20、30 13、30 30、60、90 30、50 100 

手动装置 标准配置 

防护等级 IP65 

电缆规格 φ4~8 φ8~10 φ8~12 

环境温度 -25~60℃

环境湿度 ≤90%RH（40℃） 

绝缘电阻 100M/50VDC 

耐压等级 1500VAC  1 分钟 

整机重量 2.5kg 3.7kg 3.7kg 8kg 12 kg 

1、05 适配：DN40~80；10适配 DN100~125；20 适配 DN150~200； 

50 适配：DN250~300；100适配：DN350~400；200 适配 DN450~600。 

2、运行时间是指机构从 0°运转到 90°所需要的时间。 



定位器面板

信号标定 错误代码表

阀门位置标定

类类别别 参参数数 显显示示值值 功功能能描描述述 

进入设置 进入设置界面，长按A/M持续2秒 

电子制动 Eb 
Eb=0 不允许 

Eb=1 允许，缺省 

Ac 
Ac=0 信号由小变大，阀门开度从大变小，缺省 

Ac=1 信号由小变大，阀门开度从小变小 

中断信号
  模式 

I=1 信号中断后阀门进行开动作

I I=2 信号中断后阀门不动作，缺省

I=3 信号中断后阀门关动作

cL cL=0 限制阀门关闭的下限最小值(%)，缺省

cH cH=100 限制阀门开启的上限最大值(%)，缺省 

手动标定 

d d=0.4 d=0.1～3.0，A/M确认，缺省

P 初始化设置，恢复出厂缺省值 

作用方式 

UP或DOWN选择，A/M键确认

关闭下限 

开启上限 

定位精度 

P=3.1 

退出设置 P=5.0 

恢复缺省 

详细操作参考手动标定一节

按A/M确认，保存参数并推出设置模式

信号标定 

P=20.1 

P=11.1 

P=1.1 

详细操作参考输入信号标定一节

详细操作参考输出信号标定一节

按接线图连接好给定信号源、定位器、电动执行器、输出信号测量

仪表及电源之间的连线： 

◆手动标定

1、长按A/M持续2秒进入设置界面，按“UP”或“DOWN”使P=3.1，

按A/M键确认后显示闭位“uL”值，通过按“UP”或“DOWN”执行

器相应朝“开”或“关”方向运作，显示值也逐步变大或变小，当

到达实际期望零位后(一般设在全关位置)，按A/M键确认零

位“uL”并进入满位“uH”的标定界面；

2、操作同上(一般设在全开位置)，按A/M键确认满位“uH”，再次

按A/M键，使P=5.0，按A/M键确认自动保存并退出设置模式。

◆自动标定

1、长按A/M持续2秒进入设置界面，按“UP”或“DOWN”使P=3.1，

按A/M键进入“uL”设置界面，同时按下“UP”和“DOWN”进入自

动标定模式，标定完成后阀门运行到进行标定前的位置。标定过程

中出现停顿为正常现象。

2、在定位器标定过程中，由于反馈电位器的质量、输入信号质

量、外界电磁干扰等原因，执行器会出现振荡而导致发热，为了避

免持续振荡，可以增加“d”参数值，或采取相应措施。

注意：出厂后一般不需要进行此操作。

◆输入信号标定

1、长按A/M持续2秒进入设置界面，按“UP”或“DOWN”使P=11.1，按A/M

键进入“iL”参数标定，输入信号设置成零位对应的信号值，信号必须稳

定，按A/M键确认并进入“hL”设置；

2、输入信号设置成满位对应的信号值，信号必须稳定，按A/M键确认。

◆输出信号标定

1、长按A/M持续2秒进入设置界面，按“UP”或“DOWN”使P=1.1，按A/M

键进入“oL”参数标定，通过按“UP”或“DOWN”设定最小输出信号值，

按A/M键确认并进入最大输出信号值“oH”设置；

2、通过按“UP”或“DOWN”设定最大输出信号值，按A/M键确认并进入壳

内报警温度“t”参数设置；

3、通过按“UP”或“DOWN”设定壳内报警温度值，一般设置为70-80℃，

按A/M键确认后退回P参数，使P=5.0，按A/M键保存并退出设置模式。

以上操作过程中无按键等待时间不要超过30秒，否则定位器自动退出设置

模式并且不保存设置数据。

序序号号 错错误误代代码码 含义 

1 ERR 电机未接或接反，上下行同时堵转 

ERR0 定位器缺相，三相控制版本限定

5 ERR3 

闭向运行电机堵转 

ERR5 电机驱动过载 

8 ERR6 给定信号值过小

ERR1

2 

3 厂家保留

4 ERR2

6 

7 

ERR4 

壳内超温报警

开向运行电机堵转

9 ERR7

10 

11 

ERR8

ERR9

给定信号值过大

实际阀位小于设定下限

实际阀位大于设定上限


